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Voorwoord 
 
De OM32 is oorspronkelijk ontwikkeld voor het DINAMO besturingssysteem en kan daar in 
twee uitvoeringen gebruikt worden: parallel en serieel. Voor rechtstreekse koppeling aan 
Koploper is alleen de seriële uitvoering geschikt. Er bestaat geen verschil tussen de seriële 
OM32 voor Koploper en de seriële OM32 voor DINAMO, het is dus exact hetzelfde apparaat 
en ze zijn onderling volledig uitwisselbaar. 
 
Het verschil zit in de wijze van aansturing. Een DINAMO systeem kent meerde 
communicatietechnieken (TTL, RS232 of RS485). Voor rechtstreekse koppeling aan een PC 
is alleen RS232 geschikt. OM32rev01 kent hierin 2 varianten, de “echte” RS232 versie en de 
RS232LC (Low-Cost) variant. OM32rev02 kent alleen nog de RS232LC variant. De 
RS323LC variant is de enige voor rechtstreeks gebruik met Koploper relevante 
methode en daarom ook de enige die in deze handleiding beschreven staat. 
Verder is de configuratie van seinen en andere apparaten voor rechtstreeks gebruik met 
Koploper handiger en gebruiksvriendelijker gemaakt. Wel mis je een paar speciale 
mogelijkheden die alleen in combinatie met het DINAMO systeem kunnen. DINAMO rijders 
kunnen vanaf Koploper versie 6.2 ook genieten van de gebruiksvriendelijke aansturing van 
de OM32, zoals beschreven in deze handleiding, ook als de seriële OM32 via DINAMO is 
aangesloten. 

 
 
Release beheer 
 
Deze handleiding heeft betrekking op: 
 
Print 
• OM32 rev 01 
• OM32 rev 02 
 
Firmware 
• OM32 rel 1.0 
• OM32 rel 1.1 
• OM32 rel 1.2 

LET OP: 
Voor de aansturing van de OM32 door Dinamo is een aparte handleiding beschikbaar: 
Handleiding OM32 SDIM. Gebruikers van de OM32 Serial met Koploper die de 
Handleiding OM32 SDIM  raadplegen en DINAMO rijders die deze Handleiding OM32 
Serial voor gebruik met Koploper lezen dienen zich er van bewust te zijn dat de 
nummering van de uitgangen verschillend is. 
 
Het DINAMO systeem nummert de uitgangen vanaf 0 en in de Handleiding OM32 SDIM  
wordt deze hardware-nummering gehanteerd. 
 
Koploper nummert uitgangen vanaf 1. Deze Handleiding OM32 Serial voor gebruik met 
Koploper en de in deze handleiding beschreven configuratieprogramma’s hanteren 
consequent de Koploper nummering. 
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1 OM32 Serial - Introductie 
 
De OM32 is een elektronische module voor het aansturen van diverse onderdelen op de 
modelbaan. Deze module heeft 32 uitgangen die universeel bruikbaar zijn voor 
uiteenlopende zaken. Oorspronkelijk is de OM32 ontwikkeld voor het Dinamo 
besturingssysteem (http://dinamo.vanperlo.net), maar deze kan ook rechtstreeks worden 
gekoppeld aan de seriële poort van een PC. Op 1 seriële poort kunnen 16 OM32 eenheden 
worden aangesloten, zodat met deze seriële poort 512 uitgangen kunnen worden bestuurd. 
Hiermee ontstaat een relatief goedkope mogelijkheid om elektrische apparaten op je 
modelbaan te besturen vanuit een PC, onafhankelijk van een eventueel gebruikt digitaal 
systeem. 
 
De OM32 Serial wordt door Koploper (http://www.pahasoft.nl) ondersteund vanaf release 6.1 
 
De functies die in de OM32 zitten maken deze module geschikt voor onder andere de 
volgende toepassingen: 
 
• Daglichtseinen, zowel LED als lamp-uitvoeringen. Seinstelsel-onafhankelijk. 

Knipperfuncties voor Nederlandse, Franse en Belgische seinen). Het wisselen tussen de 
seinbeelden kan met of zonder aan –en nagloeifunctie en met of zonder donkerfase 
tussen de seinbeelden gebeuren. Speciaal voor Nederlandse seinen heeft de OM32 een 
groen-naar-rood-via-geel schakel-optie. 

• Knipperlichten (al dan niet met aan-en nagloeifunctie) 
• Alternerende knipperlichten (al dan niet met aan-en nagloeifunctie), bijvoorbeeld voor 

spoorwegovergangen. 
• Elektrische ontkoppelaars met automatische tijdafschakeling tegen doorbranden. 
• Geheugendraad voor diverse toepassingen. De stuurstroom door de geheugendraad kan 

door middel van configuratie worden geregeld. 
• Vlamboogimitatie (slechts 1 LED nodig), bv voor in je locomotief onderhoudswerkplaats 
• Diverse lampjes, LEDs , motoren, etc. Deze kunnen niet alleen worden aan –en 

uitgeschakeld, maar ook pulsbreedtegemoduleerd worden, zodat de lichtopbrengst of de 
draaisnelheid kan worden geregeld in 16 stappen. 

 
Ter indicatie een willekeurige greep uit de mogelijkheden: een OM32 kan bijvoorbeeld 2 
Duitse uitrijseinen met voorsein + 2 Inrijseinen met voorsein aansturen (10/7 LEDs/lampen 
per sein!) of zelfs 4 Duitse uitrijseinen met voorsein als het voorsein geen Vr2 hoeft te 
kunnen tonen, 10 Nederlandse 3-kleuren seinen, 8 Nederlandse seinen met cijferbak, 16 
blokseinen of 32 ontkoppelaars. Een willekeurige combinatie hiervan kan ook, mits het totaal 
aantal van 32 uitgangen maar niet overschreden wordt. 
 
De OM32 wordt standaard geleverd als print zonder behuizing. De afmetingen zijn 100 x 80 
mm. De uitgangen zijn uitgevoerd als een compacte 37 polige subD connector waarop de 
aansluitingen van de te besturen onderdelen worden gesoldeerd. De keuze voor een 
soldeeruitvoering is met name gemaakt om de module compact te kunnen houden. 
 
De OM32 units worden (aan de ‘ingangszijde’) met slechts 3 draden aangesloten (aarde, 
voeding en signaaldraad) en kunnen (tot een maximum van 16) worden doorgelust. Om de 
OM32 te kunnen gebruiken heb je dus slechts een vrije seriële poort nodig op een PC en 
moet je 3 draden onder je spoorbaan doortrekken waarop je op de gewenste plaatsen een 
aftakking voor de OM32 maakt. Als je al een aardleiding en voeding hebt liggen is het dus 
slechts 1 extra draad voor alle OM32 modules gezamenlijk. 
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2 Voorbereidingen en bouwen 
 
Neem voordat je met de bouw of ingebruikname van de OM32 begint deze handleiding in elk 
geval een keer helemaal door.  Bij de assemblage wordt er van uitgegaan dat je beschikt 
over enige basis-elektronica kennis en over enige handigheid met soldeerwerk. 
 

 
2.1 Benodigdheden 
 
Naast het PCB (Printed Circuit Board) en deze handleiding heb je nodig: 
 
• De onderdelen van de stukslijst 

Let op: Lees eerst deze handleiding door. Je hebt niet altijd alle onderdelen nodig. Koop 
ook meteen de contrastekers van de connectoren, dan kun je ook e.e.a. aansluiten!  

• De voorgeprogrammeerde 89c2051 processor, te bestellen via 
mailto:dinamo@vanperlo.net  

• Een kleine soldeerbout voor elektronicawerk. Een 15Watt exemplaar voldoet prima. Een 
temperatuurgeregelde is beter, maar niet noodzakelijk. Zorg dat je een fijne soldeerpunt 
hebt, want de soldeereilandjes en sporen liggen soms dicht bij elkaar. Koop bij voorkeur 
een long-life soldeerstift. 

• Tinzuiger (voor noodgevallen). 
• Elektronica soldeer (tin-lood) met harskern, bij voorkeur 0,8 mm of dunner. 
• Een kleine zijkniptang voor elektronica of modelbouwtoepassingen. 
• Kleine buigtang 
• Klein mesje 
• Handig, maar niet noodzakelijk: loep 
 
2.2 Keuze type uitgang 
 
De OM32 kent maximaal 4 groepen van 8 uitgangen (dus 32 uitgangslijnen). Deze 32 
uitgangen zijn individueel en onafhankelijk aan te sturen. Voor elke groep van 8 uitgangen 
kun je besluiten deze uit te voeren als 500mA uitgang of TTL (5V) uitgang. Als je kiest voor 
TTL uitgang moet je een weerstandsbank plaatsen. Dit moet een weerstandsbank zijn met 8 
gescheiden weerstanden in een DIL16 behuizing. De waarde van deze weerstandsbank 
hangt af van je toepassing en mag je zelf kiezen, maar kies deze in principe niet lager dan 
100Ω. 
 
In onderstaande tabel vind je welke componenten je moet plaatsen: 

 
 
Volgens de stukslijst en deze handleiding gaan bovengenoemde onderdelen in voetjes, 
zodat je de configuratie ook later gemakkelijk kunt aanpassen. 

                                                 
1  Positie van het IC gezien met de 37 polige uitgangsconnector aan de rechterkant. Het nummer staat op de 

print in het voetje. 

Groep IC 1 500mA 5V/TTL 
Q1   – Q8 IC11 (rechtsboven) ULN2803 R-netwerk 8*individueel (DIL16) 
Q9   – Q16 IC12 (rechtsonder) ULN2803 R-netwerk 8*individueel (DIL16) 
Q17 – Q24 IC9   (linksboven) ULN2803 R-netwerk 8*individueel (DIL16) 
Q25 – Q32 IC10 (linksonder) ULN2803 R-netwerk 8*individueel (DIL16) 

Als je een kant-en-klare uitvoering hebt is dit hoofdstuk minder van toepassing, maar lees 
wel even het stukje over het kiezen van het type uitgang. 
 

Tabel 1: Plaatsen componenten voor verschillende typen uitgangen 
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De DIL16 weerstandsbankjes zijn niet overal gemakkelijk verkrijgbaar. Een goed alternatief 
is het toepassen van losse weerstanden. Deze zijn te koop in een uitvoering een slagje 
kleiner dan de standaard 0,25W koolweerstand en worden meestal verkocht als 1/5 of 
1/8Watt. Ze zijn iets minder standaard dan de gewone 1/4Watt versies, maar er is vrij 
gemakkelijk aan te komen. Het voordeel van dit alternatief is ook nog eens dat je de 
weerstandswaarde per uitgang kunt kiezen. 
Als je kiest voor deze oplossing, zet dan bij voorkeur voetjes met “gedraaide contacten” op 
de plaats van IC9 t/m IC12. Hierin zitten de weerstanden wat steviger dan in de 
standaardvoetjes.  
 
Let op: Bij gebruik van weerstanden of weerstandsbankjes blijven pin 9 en 10 (dat zijn 
de pinnen die het verst van de inkeping af zitten) van de betreffende voetjes leeg. 
 
2.3 Bouwen 
 
Schaf de onderdelen die je nodig hebt aan, bijvoorbeeld in een elektronica onderdelen zaak 
of via het Internet. De genoemde prijzen zijn zuiver indicatief! 
 
Let op: 
 

 
Als je alle onderdelen en voldoende vrije tijd hebt kun je beginnen. 
Identificeer de componentzijde en soldeerzijde van de print (staat er op). Leg de print zo voor 
je neer dat de tekst “OM32SDIM Rev 01 Nov 2004 Component Side” of “OM32SDIM Rev 02 
Apr 2006 Component Side” leesbaar voor je hebt. 
 
Je hoeft onderstaande volgorde niet aan te houden, maar dit maakt e.e.a wel gemakkelijker. 
 
• Monteer R1, C7 en C8. 
 
• Monteer de voetjes van IC2 en IC5 t/m IC12. Let op de oriëntatie (hoewel je de chip zelf 

er natuurlijk altijd andersom in kunt zetten). Pin 1 gaat in het vierkante eilandje. Op het 
voetje staat pin1 vaak aangegeven of het voetje heeft een kleine inkeping. Als je het 
voetje op z’n pootjes op tafel zet met de inkeping naar links zit pin 1 linksonder. De 
inkeping moet qua plaats overeenkomen met de opdruk op de print. 

• Zet de CPU (89c2051) altijd in een voetje. Je moet hem kunnen verwisselen als er een 
sofware-upgrade uitkomt en je die wilt hebben. 

• Jumperpinnen (JP2) worden meestal verkocht in langere strips die je zelf op de juiste 
lengte kunt afknippen. Even nadenken en niet per jumper een hele strip kopen dus. 
Schaf ook meteen de jumper (Eng: “shorting block”) zelf aan die op de jumperpinnen 
komt. 

• Koop ook de contrastekkers voor de printconnectoren. 
• In veel gevallen kun je de 5V voedingsspanning lokaal (op de print) uit de voeding van 

je externe componenten halen. Wanneer dat kan staat verderop in deze handleiding 
beschreven. Het scheelt je een extra draad/aansluiting. Als je dat wilt heb je een 7805 
spanningsstabilisator nodig. Bij een bouwpakket en bij een geassembleerde module 
wordt deze (los) meegeleverd. 

• Denk na of je 500mA uitgangen of 5V uitgangen wilt (zie voorgaande paragraaf). De 
standaard stukslijst gaat uit van 500mA drivers. Bij het bouwpakket en de 
geassembleerde modules zijn deze standaard. 

• Als je alleen 500mA drivers gebruikt kun je IC5 t/m 8 desgewenst direct op de print 
solderen. De kans dat deze IC’s beschadigd raken door externe spanningen is in dat 
geval nihil en het vermindert de kans op storingen door slechte contacten.  
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• Monteer JP2 en bij OM32 Rev 02 ook JP4 
 
• Monteer de connectoren K1 en K3. De Sub-D connector (K3) moet je op de print 

vastschroeven met een M3 of of je hebt een connector uitvoering, waarvan je de 
montagepunten moet vastsolderen. De gaten zijn voorzien van koper, dus dat lukt. Die 
bevestigingspunten van de subD connector zitten er niet voor niets: ze zorgen ervoor dat 
bij het aansluiten van stekkers de signaalleidingen mechanisch niet belast worden. Als 
dat wel gebeurt kun je op de duur haarscheurtjes en storingen krijgen. 

 
• Monteer de ontkoppel-condensatoren (C9 t/m C15). 
 
• Monteer IC3 en IC4. Let op de plek en de oriëntatie! IC4 zit tussen (de plaats van) IC2 en 

IC3 in. Het vierkante eilandje is pin 1. Als je het IC op tafel zet met de pootjes naar 
beneden en de inkeping naar links is pin 1 het pootje linksonder. 

 
• Monteer RB1. Let op de oriëntatie! De gemeenschappelijke pin, gemarkeerd met een stip 

of een streepje, moet in het vierkante eilandje. 
 
• Monteer SWB1. Let op de oriëntatie!. SW4 zit het dichtst bij K3. 
 
• Monteer condensator C1 en C2. Let op de oriëntatie!. Het vierkante eilandje is de min 

pool, aangegeven op de condensator en normaliter het kortste draadje. 
 
• OM32rev01: R2, R3, T1 en D2 komen op de plek van IC1. R3 zit naast 

R2 in 2 gaatjes van waar anders IC1 zit. Aan de opdruk kun je zien 
waar precies deze moet komen.  Let bij de diode en de transistor op de 
oriëntatie. D2: kathode = streepje = vierkante eilandje. Transistor 
volgens opdruk op de print. 
Zet (bij voorkeur) een draadbrug tussen de pinnen 10 en 11 van IC1, 
zoals hiernaast in rood aangegeven. IC1 zelf zit er in onze versie niet in, 
dus je kunt die draadbrug gewoon in de loze gaatjes van dit IC 
solderen. Zonder deze draadbrug werkt SW4 als keuzeschakelaar 
9.600/19.200 bps communicatie en kun je maximaal 8 OM32 modules 
adresseren. Met draadbrug staat de module ‘hard’ op 19.200bps en is 
SW4 een extra adresschakelaar zodat je 16 OM32 modules aan kunt. 
Aangezien Koploper aan de OM32 Serial alleen 19.200 bps aanbiedt 
kun je de draadbug er het best gewoon in zetten. 

 
• OM32rev02: R2, R3, T1 en D2 hebben gewoon een “eigen plek” op de print. Let bij de 

diode en de transistor op de oriëntatie. D2: kathode = streepje = vierkante eilandje. 
Transistor volgens opdruk op de print. 
De draadbrug, hierboven beschreven bij Rev01 is bij Rev02 vervangen door jumper JP4. 
Zonder jumper kun je maximaal 8 OM32 modules adresseren. Met jumper JP4 staat de 
module ‘hard’ op 19.200bps en is SW4 een extra adresschakelaar zodat je 16 OM32 
modules aan kunt.  

 
• Monteer X1. 
 
Controleer, liefst met een loep, of alle eilandjes nu goed gesoldeerd zijn en geen ongewenst 
contact maken met de ernaast liggende eilandjes Een kortsluiting kun je het best verwijderen 
met de tinzuiger en daarna opnieuw solderen. 
 
Druk nu de overgebleven onderdelen in de daarvoor bestemde voetjes. Soms is daar enige 
kracht voor nodig en pas op dat je daarbij de poten niet krom buigt! 
 



Modelbaan Besturing DINAMO  Handleiding OM32 Serial 

2005-2006 Leon van Perlo versie 1.3 – 11 mei 2006 Pag 8 van 28 

 
3 Aansluiten en instellen 
 
3.1 Aansluiten van voeding en PC 
De elektronica op de OM32 heeft een spanning van 5V nodig om te kunnen werken. Dit moet 
een nauwkeurig gestabiliseerde spanning zijn. In de meeste gevallen kun je deze spanning 
op de OM32 module zelf opwekken uit de voedingsspanning voor de aan te sluiten 
componenten. Slechts in uitzonderlijke gevallen zul je zelf een 5V spanning willen 
aanleveren. Om je in elk geval de keuze te bieden wordt de 5V stabilisator los geleverd bij de 
module. Er op solderen is namelijk gemakkelijker dan eraf. 
 
De eerste situatie is die waarbij we de 5V spanning op de OM32 module opwekken. 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Fig 1: Aansluiten van de OM32 Serial op de voeding en de PC 
 
We gaan er van uit dat je op je spoorbaan een aansluitpunt hebt die we 0V, Aarde (GND) of 
referentiepotentiaal noemen, in bovenstaande fig 1 zwart getekend. Hierop moet je de OM32 
aansluiten. Je kunt dit op 2 manieren doen. 
Als je OM32 slechts lichte belastingen aanstuurt (alleen LED’s of kleine lampjes) kun je pin 2 
van connector K1 gebruiken. Neem de 0V draad niet te dun, bv 0,5 mm2. 
Als je met de OM32 ‘zware belastingen’ gaat aansturen is het verstandig de 0V aansluiting 
wat zwaarder uit te voeren en aan te sluiten op het 3mm montage-oog (met het bijschrift 
“GND”) zoals in fig. 1 aangegeven. Gebruik in dat geval ook liever een wat dikkere draad, bv 
1,5mm2. 
Je hoeft de 0V slechts op 1 van bovenstaande manieren aan te sluiten. 
 
De voedingsspanning voor de door de OM32 aan te sturen onderdelen sluit je aan op pin 1 
van connector K1 (rode draad in fig. 1). De voedingsspanning moet een positieve, afgevlakte 
spanning zijn2 (verdere stabilisatie is niet nodig) tussen 8V en 25V. De 7805 stabilisator 
maakt hieruit de 5V spanning voor de elektronica op de print. Daarnaast komt de 
aangeboden voeding weer beschikbaar op de 37 polige connector (K3) voor het aansluiten 
van je aan te sturen onderdelen. 
 

                                                 
2 Let op: Sluit NOOIT een wisselspanning aan op de OM32, dit vernielt onherroepelijk de elektronica. Als je een 
gelijkspanning hebt die niet is afgevlakt kun je het afvlakken doen met een condensator door deze parallel aan de 
voeding  tussen de voedingsspanning en GND te zetten. De waarde van de condensator moet ca 2.500µF tot 
5.000µF per Ampere zijn. Door het afvlakken neemt de effectieve spanning meestal toe. Houd hier rekening 
mee. De condensator moet tenminste de uiteindelijk geleverde spanning aan kunnen. 
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Het kan zijn dat de diverse onderdelen die je met de OM32 aanstuurt verschillende 
voedingsspanningen nodig hebben. Dit is geen probleem, hoe je dat doet volgt verderop, 
maar zorg dat de hoogst gebruikte spanning is aangesloten op K1 van de OM32. 
 
De OM32 Serial moet worden aangesloten op een COM-poort van je Koploper PC. Je kunt 
hiervoor een seriële kabel kopen, maar goedkoper en waarschijnlijk ook gemakkelijker kun je 
deze zelf maken. Je hebt voor de OM32  Serial namelijk maar 2 draadjes nodig uit de COM-
poort van je PC. 
 
Koop een 9 polige subD female connector, eventueel een afdekkapje hiervoor en een stuk 
signaaldraad met tenminste 2 aders. Heel goed kun je ook een stuk snoer gebruiken met 
afscherming en middengeleider, een soort heel dunne coax die normaliter gebruikt wordt 
voor het verbinden van audio-apparatuur. Soldeer de ene draad aan pin 5 van de subD 
connector (dit is de GND) en de andere draad aan pin 3 (dit is de TxD). Als je een 
afgeschermde kabel met middengeleider gebruikt soldeer je de afscherming aan pin 5 en de 
middengeleider aan pin 3. 
Aan de andere kant van de draad verbind je de GND ader (of afscherming) aan de GND van 
je spoorbaan. De TxD signaaldraad verbind je met pin 4 van K1 op de OM32 (groene draad 
in fig 1). Zorg dat jumper JP2 op “RS232” staat. 
 
Externe 5V voeding 
 
Slechts in uitzonderlijke gevallen zul je zelf een externe 5V voeding willen aanleveren. Dit 
kan het geval zijn als je voedingsspanning voor de externe componenten erg hoog is (hoger 
dan 15V) en je ook nog 5V uitgangen op dezelfde OM32 module gebruikt die gezamenlijk 
een forse stroom gebruiken (bv 150mA of meer). In dat geval zal de 7805 stabilisator flink 
warm worden hetgeen kan leiden tot uitval van de 5V voeding (de 7805 is intern thermisch 
beveiligd, dus normaliter zou de uitval tijdelijk moeten zijn). Ook als je al een efficiënte en 
goed gestabiliseerde 5V voeding hebt en uitsluitend 5V uitgangen gebruikt zul je die wellicht 
willen gebruiken om vermogen te sparen. 
 
Bij het aanleveren van een externe 5V voeding mag de 7805 stabilisator niet geplaatst zijn 
en sluit je de 5V aan op pin 3 van K1 zoals onderstaand in fig 2 aangegeven. 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Fig 2: Aansluiten met een separate 5V voeding 
 
De rest van het aansluiten gaat volledig identiek. 
 
Mocht het zo zijn dat je op de betreffende module uitsluitend 5V uitgangen gebruikt, dan mag 
je de PWR voeding weglaten. Vind je het – alleen in dit geval ! – handig om 5V beschikbaar 
te hebben op de PWR pinnen van K3, dan kun je de buitenste 2 gaten van waar anders de 
7805 zit kortsluiten met een draadbrug. Pin 1 van K1 mag dan dus NIET zijn aangesloten! 
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Meerdere OM32 eenheden 
 
Heb je meerdere OM32 Serial modules, dan kun je deze parallel aansluiten tot 16 stuks. 
Verbind gewoon alle GND, PWR, TxD en eventueel (alleen bij externe 5V voeding) de 5V 
draden van alle modules. 
 
Het gelijkrichten en afvlakken van een wisselspanning 
 
Als je geen afgevlakte gelijkspanning hebt, maar alleen een wisselspanning kun je hieruit 
met 2 simpele componenten een gelijkspanning maken. 
 
Aan linkerzijde sluit je de uitgang  van je 
wisselspanningstrafo aan. Let op: deze 
mag niet op een andere manier verbonden 
zijn met de GND/0V van je spoorbaan, 
want anders sluit je de brugcel kort. De 
waarde van de condensator hangt af van 
de totale stroom die je gaat afnemen. 
Houd als richtlijn ongeveer 2500µF per 
Ampere aan. De brugcel moet tenminste 
de stroom en spanning kunnen verwerken 
die je gaat afnemen en de spanning die de 
condensator aan kan moet minstens de 
spanning PWR zijn. 
 
Houd er rekening mee dat bij gelijkrichten en afvlakken de spanning iets toeneemt. De PWR 
spanning zal meestal ca 1,1 x de aangeleverde wisselspanning zijn. 
 
3.2 Instellen van de OM32 Serial 
 
Op één COM-poort van de PC kun je maximaal 16 OM32-serial modules aansluiten. Dit 
geeft dus een totaal aantal van 512 uitgangen. 
 
Om de PC in staat te stellen de verschillende OM32 modules aan te sturen dient elke 
module een uniek adres te hebben. Het adres waarop de OM32 reageert stel je in met de 
dipswitches die naast de 37 polige connector (K3) zitten. Als (Rev 01) de draadbrug tussen 
pin 10 en 11 van “IC1” is aangebracht, zoals beschreven in de sectie “bouwen”, of (Rev 02) 
JP4 is geplaatst, zijn alle 4 de schakelaars adresschakelaars en is de instelling als volgt: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Adres: 1 2 3 4 5 6 7 8 
SW1 ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF 
SW2 ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF 
SW3 ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF 
SW4 ON ON ON ON ON ON ON ON 

Adres: 9 10 11 12 13 14 15 16 
SW1 ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF 
SW2 ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF 
SW3 ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF 
SW4 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 

Tabel2: Adresinstelling van de OM32 Serial 

4700µF
25V

+
Wisselspanning

(trafo)
bv 12V~

_

~~

GND/0V

PWR

Brugcel
+
_

4700µF
25V

+
Wisselspanning

(trafo)
bv 12V~

_

~~

GND/0V

PWR

Brugcel
+
_

Fig 3: Gelijkrichten en afvlakken wisselspaning 
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4 Aansluiten van de uitgangen 
 
K3 is de connector voor het aansluiten van de uitgangen. Zie hiernaast de 
pinbezetting.  
 
4.1 Typen uitgangen 
 
500mA uitgangen 
 
Een belasting sluit je op de 500mA uitgang aan tussen de uitgang en een 
POSITIEVE voedingsspanning van maximaal 30 Volt. De stroom die de 
aangesloten belasting gebruikt mag vanzelfsprekend niet hoger zijn dan 
500mA. Er zit geen daadwerkelijke begrenzing in de OM32, dus hierop moet 
je zelf letten. Je kunt trouwens niet op alle 8 uitgangen van één groep tegelijk 
de volle belasting van 500mA gebruiken, maar in de praktijk zul je dat ook 
nooit doen. Houd als stelregel maximaal 1A per groep aan, dan zit je veilig. 
Heb je meerdere ‘zware’ belastingen, probeer deze dan te verdelen over 
meerdere groepen. 
 
Als je inductieve belastingen aansluit (spoelen, relais, etc) moet je een zgn 
vrijloopdiode toepassen. Die zit al in de ULN2803 drivers op de OM32. Als je 
de voeding aansluit zoals beschreven in fig 1 en de voeding voor de externe 
componenten vervolgens betrekt uit pin 28/29 van K3 gaat dit ‘vanzelf’ goed. 
 
5V uitgangen 
 
De 5V uitgangen zijn voorzien van een in serie geschakelde weerstand (zie 
sectie “bouw”). De waarde van deze weerstand mag je zelf bepalen, maar 
kies liefst een waarde hoger dan 100Ω. In dat geval zijn de 5V drivers voldoende beschermd 
tegen overbelasting. Bij gebruik van de 5V uitgangen sluit je de belasting normaliter aan 
tussen uitgang en aarde. Aarde zit op pin 1, 10 en 19 van K3. De belasting kan in principe 
elke niet-inductieve belasting zijn, maar is meestal een LED of een transistor. Een LED, 
bijvoorbeeld van een daglichtsein met gemeenschappelijke kathode, kun je rechtstreeks 
aansluiten tussen een uitgang en aarde. Voorschakelweerstanden zijn niet nodig, want die 
zitten immers al op de OM32 module. 
 
Meerdere voedingsspanningen (500mA uitgangen) 
 
Als je aangesloten componenten verschillende voedingsspanningen nodig hebben om juist 
te functioneren, dan kan dat zonder bezwaar. In dit geval moet je zorgen dat de hoogste 
spanning die de betreffende OM32 module moet aansturen is aangesloten op pin 1 van K1 
zoals beschreven in paragraaf 3.1. Deze komt dan beschikbaar op K3. De overige, lagere 
spanning(en) moet je dan rechtstreeks aansluiten op de (gemeenschappelijke pool van de) 
aan te sturen componenten terwijl de 0V van die voeding(en) is verbonden met de GND van 
je spoorbaan. Let op: Ook de rechtstreeks aangeleverde voedingsspanningen mogen 
uitsluitend positieve gelijkspanningen zijn, bij voorkeur afgevlakt. 
 
4.2 Aansluitvoorbeelden 
 
De OM32 kan in principe alle componenten aansturen, mits de benodigde spanningen en 
stromen binnen de grenswaarden vallen. De meeste onderdelen, zoals lampen, LEDs en 
relais kun je gewoon rechtstreeks aansluiten. Met enkele simpele toevoegingen kun je ook 
nog andere zaken aansturen, zoals ontkoppelaars, wisselspoelen en motoren. Hieronder 
vind je een aantal voorbeelden van wat je zoal op je modelspoorbaan tegenkomt. 

Fig 4: Pinbezetting K3 
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LED’s met gemeenschappelijke anode (+) 
OM32 uitgang: 500mA uitvoering 
 
Sluit de gemeenschappelijke aansluiting aan op de 
positieve voedingsspanning (PWR = pin 28/29 van 
K3). Sluit de kathodes van de individuele LEDs aan 
via een weerstand op de OM32 uitgang. 
Als slechts 1 LED tegelijk brandt (bv bij NS 3 
kleurenseinen of blokseinen) kan de weerstand ook 
in de gemeenschappelijke leiding zitten en komen 
de kathodes van de LEDs direct op de OM32 uitgang. 
 
De waarde van de weerstand hangt af van de voedingsspanning (PWR), de stroom die de 
LED nodig heeft en hoe fel je de LEDs wilt laten branden. Als je kant-en-klare seinen hebt 
(bv Viessmann) zijn deze weerstanden vaak al aangebracht en wordt een bepaalde 
voedingsspanning voorgeschreven. De 1,2kΩ die Viessmann toepast bij 14..16V vind ik 
eerlijk gezegd zelf tot een te grote lichtopbrengst leiden (vooral in het donker). Bij deze 
weerstand en deze LEDs vind ik een spanning van 9V à 10V mooier, of bij 14V zou je een 
weerstand van 1,8kΩ of 2,2kΩ kunnen toepassen. 
Experimenteer ermee (zowel overdag als ’s avonds) voordat je alles definitief aansluit of zorg 
dat je voedingsspanning instelbaar/regelbaar is. 
 
Als meerdere LEDs op 1 uitgang moeten komen sluit de LEDs dan aan in serie (indien 
mogelijk) of geef elke LED een eigen weerstand en sluit deze parallel aan. 
 
LED’s met gemeenschappelijke kathode (-) 
OM32 uitgang: 5V uitvoering 
 
Sluit de gemeenschappelijke aansluiting aan op GND 
(0V). Sluit de anodes van de individuele LEDs aan op 
de OM32 uitgang. Een weerstand is niet nodig want 
deze zit in de OM32. Gebruik als weerstandsbank 
een waarde van 220Ω. Bij low-current LEDs kan het 
zijn dat je een hogere weerstandswaarde moet 
gebruiken. 
 
Gloeilampen 
OM32 uitgang: 500mA uitvoering 
 
Gloeilampen sluit je aan tussen de positieve 
voedingsspanning (PWR) en de OM32 uitgang. Een 
voorschakelweerstand is niet nodig. De 
voedingsspanning (PWR) moet overeenkomen met 
de voor de lamp voorgeschreven spanning. Als je 
meerdere lampen in een behuizing hebt (bv een 
sein) sluit je de gemeenschappelijke pool aan op 
PWR en de individuele aansluitingen op de OM32 
uitgangen. Als lampen gezamenlijk geschakeld moeten 
worden sluit je ze parallel aan zolang de totale stroom 
niet groter wordt dan 500mA. 
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Fig 5: Aansluiten LEDs gem.Anode 

Fig 6: Aansluiten LEDs gem. Kathode 
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Fig 7: Aansluiten gloeilampen 
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LED’s antiparallel 
OM32 uitgang: 5V uitvoering (voorkeur) of 500mA uitvoering 
 
Bij sommige seinen zijn LED’s antiparallel geschakeld. Een voorbeeld hiervan zijn de Märklin  
“Hobby” seinen 74391 en 743xx. Het heeft de voorkeur deze seinen aan te sturen met de 5V 
uitgangen van de OM32, maar met de 500mA drivers kan het ook: 
 
 
Bij gebruik van de 5V uitgangsconfiguratie (fig 8) kun je de 
seinen rechtstreeks aansluiten op 2 opeenvolgende OM32 
uitgangen. De benodigde voorschakelweerstand zit immers 
reeds in de OM32. Gebruik als weerstandsbank een waarde 
van 100Ω.  
 
 
 
 
Als je toevallig een paar 500mA uitgangen over hebt kan het 
ook (fig 9). In dat geval moet je zelf 2 weerstanden 
toevoegen tussen de 2 uitgangen en PWR. Let op dat het 
sein in dit geval precies andersom aangesloten wordt omdat 
de 500mA drivers inverterend werken. De weerstandswaarde 
hangt af van de gebruikte PWR spanning. Bij 12V is 1k5 een 
redelijke waarde, maar daar kun je zelf nog wat mee 
experimenteren. 
 
 
 
Ontkoppelaars, wisselspoelen 
OM32 uitgang: 500mA uitvoering 
 
Magneetspoelen ‘trekken’ ongeveer 1 tot 1,5A. 
Dat is teveel voor de 500mA driver. Je kunt de 
stroom echter met 1 transistor per uitgang 
versterken tot een voldoende grote waarde.  
De basis van elke transistor komt aan een OM32 
uitgang, de emitter gaat naar het aan te sturen 
component en de collectoren van alle 
transistoren hang je aan de GND van je 
spoorbaan. Let op: Deze collectoren verwerken 
de daadwerkelijke stroom van je belastingen, dus 
die aansluiting moet voldoende ‘dik’ zijn. Tevens 
is het belangrijk dat de PWR uit de OM32 komt of in elk geval verbonden is met pin 28/29 
van K3. De weerstand van 2k2 verkleint de lekstroom van de schakeling (als de uitgang ‘uit’ 
is) en is niet noodzakelijk. 
De genoemde transistortypes zijn slechts voorbeelden. Je kunt elke normale (niet-darlington) 
PNP transistor gebruiken die voldoende spanning/stroom kan schakelen. 
 
 
 

Q(x)

GND

PWR

magneetspoel

BD238, BD436, TIP30

2k2

Q(x)

GND

PWR

magneetspoel

BD238, BD436, TIP30

2k2

Fig 10: Uitgangsstroom vergroten met een 
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Fig 8: Aansluiten LEDs antiparallel 
in 5V configuratie 
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Relais 
OM32 uitgang: 500mA uitvoering 
 
Soms wil je echt een galvanische scheiding tussen de 
uitgang en de geschakelde belasting. Ook als je iets wilt 
schakelen dat een echte wisselspanning nodig heeft (bv 
synchroonmotoren) is dit een werkbare oplossing. 
Gewone DIL relais zijn er in diverse uitvoeringen en 
kosten met enig speurwerk zo tussen de € 2,= en € 3,50 
 
Het schema om een relais aan te sluiten is erg simpel: gewoon aansluiten tussen PWR en 
OM32 uitgang. We hebben het hier over een zogenaamd monostabiel relais, d.w.z. een 
relais dat altijd in één stand staat als het onbekrachtigd is en omslaat naar de andere stand 
zodra en zolang de spoel wordt aangestuurd. Zodra de bekrachtiging wegvalt valt het relais 
terug is de ruststand. 
 
Let op: sommige relais zijn potentiaalgevoelig, d.w.z. het maakt dan uit welke pool van de 
spoel je aansluit op de + en welke op de uitgang. De voedingsspanning PWR moet 
overeenkomen met de spoelspanning van je relais. 
 
 
Motoren 
OM32 uitgang: 500mA uitvoering 
 
 
Het aansturen van een gelijkstroommotor die slechts één kant 
op hoeft te draaien is eenvoudig. Sluit motor aan tussen PWR 
en uitgang zoals getekend in fig 12. 
 
 
 
 
 
 
Het wordt lastiger als de motor 2 kanten op moet 
kunnen draaien. In dat geval moet je de stroom door 
de motor kunnen ompolen. Je kunt dat bereiken met 
een (dubbel-om) relais (Fig 13). In dit geval bepaalt 
uitgang Q(x) of de motor draait en eventueel hoe snel, 
uitgang Q(x+1) bepaalt de draairichting.  
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Fig 11: Aansluiten van een relais 

PWR

Q(x)

M

PWR

Q(x)

MM

Fig 12: Aansluiten van een motor 

PWR

Q(x+1)

M

Q(x)

PWR

Q(x+1)

MM

Q(x)

Fig 13: Aansluiten van een 
bidirectionele motor, 

elektromechanische variant 



Modelbaan Besturing DINAMO  Handleiding OM32 Serial 

2005-2006 Leon van Perlo versie 1.3 – 11 mei 2006 Pag 15 van 28 

Als je meerdere motoren wilt aansluiten is een elektronische schakeling handiger. Hiervoor 
zijn diverse varianten denkbaar. Die in figuur 12 is een handige als je op 8 opeenvolgende 
uitgangen 4 motoren wilt aansluiten. LET OP: De uitgangen moeten in dit geval 5V types 
zijn. De serieweerstand is niet zo belangrijk, je kunt gewoon de “standaardwaarde” van 
100Ω gebruiken. Let op dat de uitgangen van beide IC’s (pinnen 18..11) gewoon parallel 
staan, maar dat de ingangen (pinnen 1..8) paarsgewijs zijn omgewisseld. Pin 9 van de 
UDN2981 en pin 10 van de ULN2803 hang je aan PWR, pin 9 van de ULN2803 en pin 10 
van de UDN2981 hang je aan de 0V van je spoorbaan. De schakeling is vrij simpel te 
bouwen op bv strokenprint. De UDN2981A (Allegro) is niet altijd heel gemakkelijk 
verkrijgbaar, de TD62783AP (Toshiba) is een alternatief. 
In dit geval draait de motor de ene kant op als uitgang Q(x) aktief is en de andere kant op als 
uitgang Q(x+1) aktief is. Ook in dit geval kun je de draaisnelheid instellen. Bij deze 
elektronische variant mogen Q(x) en Q(x+1) nooit beide aktief zijn. In de OM32 configuratie 
kun je dat instellen. 

Fig 12: Aansluiten van meerdere 
bidirectionele motoren, 
elektronische variant 
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5 Configureren van de OM32 Serial 
 
5.1 Inleiding 
 
Deze paragraaf beschrijft hoe je de OM32 kunt configureren zodat Koploper de door jou 
aangesloten componenten op de juiste manier aanstuurt. Letterlijk gezien wordt de OM32 
niet echt geconfigureerd, er wordt niets ‘opgeslagen’ in de OM32. Door op te geven wat voor 
type componenten op welke uitgangen van je OM32 modules zijn aangesloten wordt een 
instructieset aangemaakt waarmee Koploper de OM32 modules correct kan aansturen.  
 
Dit  proces omvat de volgende stappen: 
 
1. Het bepalen welke onderdelen in welke volgorde je wilt aansluiten op de OM32 
2. Het daadwerkelijk aansluiten van de door de OM32 bestuurde onderdelen 
3. Het configureren van je OM32 modules en het genereren van een Koploper 

configuratiebestand 
4. Het toevoegen in Koploper van de OM32 modules als ‘digitaal onderdeel’ 
5. Het koppelen in Koploper van de betreffende OM32 apparaten aan seinen, 

ontkoppelaars, speciale acties, e.d. teneinde ze daadwerkelijk aan te sturen. 
 
Elk onderdeel (“apparaat”) dat je wilt aansluiten zal een of meerdere uitgangen van een 
OM32 gebruiken. Hoeveel uitgangen dat zijn hangt af van het onderdeel. Een knipperlicht 
heeft slechts 1 uitgang nodig, een Duits uitrijsein met voorsein 9. 
 
Belangrijk is dat elk onderdeel wordt aangesloten op “n” opeenvolgende uitgangen van een 
OM32 Serial, waarbij “n” het aantal benodigde uitgangen is. Een onderdeel kan in principe 
niet over meerdere OM32 modules worden verdeeld, dus alle aansluitingen van één 
“apparaat” moeten op dezelfde OM32 Serial zitten. De eerste uitgang waarop een “apparaat” 
is aangesloten bepaalt het adres waarop dit “apparaat” werkt. 
 
Een OM32 “apparaat” kent maximaal 12 standen. Elke stand stuurt de n uitgangen van dat 
apparaat op een bepaalde manier aan, zodat de bij die stand behorende actie wordt 
uitgevoerd.  
 
Voorbeeld: 
Een Nederlands sein met cijferbak gebruikt 4 uitgangen: “rood”, “groen”, “geel” en “cijfer”. Dit 
sein kent 8 standen: 
 
  Stand  0    Rood                         
  Stand  1    Groen                        
  Stand  2    Geel + cijfer                
  Stand  3    Geel                         
  Stand  4    Groen knipper (75) + cijfer  
  Stand  5    Groen knipper (75)           
  Stand  6    Geel + knipperend cijfer (75) 
  Stand  7    Geel knipper (75)            
 
Deze standen komen overeen met de standen zoals standaard gedefinieerd in Koploper. Bij 
elke stand worden de 4 opeenvolgende uitgangen op een dusdanige manier aangestuurd dat 
het bijbehorende seinbeeld getoond wordt. 
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5.2 Installatie van OM32Config 
 
Om te zorgen dat het bovenstaande correct werkt moet je voor Koploper een 
configuratiebestand aanmaken dat beschrijft welke opdrachten Koploper naar de OM32 
Serial moet sturen om te zorgen dat de apparaten die zijn aangesloten op de juiste manier 
werken. Gelukkig hoef je dit bestand niet zelf samen te stellen. Hiervoor is een programma 
beschikbaar dat dit bestand voor je maakt. Het enige dat je moet doen is aangeven welke 
apparaten op welke uitgangen van welke OM32 modules zijn aangesloten. 
De OM32 configuratietool bestaat uit 2 onderdelen: 
 
• Het OM32 configuratieprogramma 
• De OM32 apparaat definities 
 
Het OM32 configuratieprogramma moet je installeren, bij voorkeur op de Koploper-PC. De 
distributie bestaat uit een aantal bestanden. Door het uitvoeren van het Setup.exe bestand 
en het volgen van de aanwijzingen wordt OM32Config geinstalleerd op je PC. Je kunt daarna 
OM32Config uitvoeren via Start à Programma’s à OM32 à OM32Config 
 
5.3 OM32 apparaatdefinities 
 
Naast het programma OM32Config heb je de apparaatdefinities nodig. Dit omvat 3 
bestanden: 
 
• OM32Devices.def 
• OM32Devices.lst 
• OM32Devices.pdf 
 
OM32 Devices.def wordt tijdens de installatie mee-geïnstalleerd in de installatie-directory van 
OM32Config (normaliter c:\program files\om32config\). Dit bestand wordt automatisch 
geladen bij het starten van OM32Config. De bestanden OM32Devices.lst en 
OM32Devices.pdf tref je aan in de distributie van OM32Config. 
 
OM32Devices.lst beschrijft in leesbare vorm alle door de OM32 Serial ondersteunde 
apparaten. Dit bestand kun je openen met Notepad, Kladblok, Wordpad MSWord of elk 
ander programma dat ‘kale’ tekst kan lezen en kun je eventueel daarmee ook afdrukken. 
OM32Devices.pdf bevat extra documentatie hoe de ondersteunde apparaten exact moeten 
worden aangesloten. Voor dit bestand heb je Acrobat Reader (van Adobe) nodig (gratis). 
 
Voorbeeld: NS 3 kleurensein met cijferbak 
 
In OM32Devices.pdf tref je (bijvoorbeeld) nevenstaande figuur 13 aan.  
 
Hoe je een apparaat van dit type moet aansluiten is beschreven in 
hoofdstuk 4 van deze handleiding en hangt er dus van af welke 
uitvoering jij precies hebt (met gloeilampen, LEDs met 
gemeenschappelijke anode, LEDs met gemeenschappelijke kathode).  
 
De volgorde waarin je de diverse draden van jouw apparaat op de 
OM32 moet aansluiten wordt gegeven door de cijfers tussen haakjes in 
fig 13 en is steeds het basisadres + het cijfer tussen haakjes. Dus stel 
dat de eerste vrije uitgang op de OM32 nummer 4 is, dan sluit je 
rood aan op 4, groen op 5, geel op 6 en de cijferbak op 7. De 
eerstvolgende vrije uitgang op de OM32 wordt dan 8. 
 

Fig 13: apparaatdefinitie uit 
OM32Devices.pdf 

groen (1)

geel (2)

rood (0)

cijfer (3)

[4]NL:3-kleuren + cijfer

4

groen (1)

geel (2)

rood (0)

cijfer (3)

[4]NL:3-kleuren + cijfer

4
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In OM32Devices.lst tref je voor dit apparaat de volgende definitie aan: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

De (4) in de eerste regel geeft aan dat dit artikel 4 uitgangen gebruikt. 
 
Updates 
 
De OM32 apparaatdefinities kunnen regelmatig worden vernieuwd als daar behoefte aan is. 
In dit geval tref je de bestanden OM32Devices.def, *.lst en *.pdf aan in een .zip file. De 
nieuwe OM32Devices.def moet je dan over de oude heen zetten (in de installatiedirectory 
van OM32Config). 
 
5.4 Configureren van de OM32 Serial 
 
Nu je snapt hoe het ongeveer werkt kun je de configuratie gaan maken. 
 
Maak eventueel een afdruk van de bestanden OM32Devices.lst en OM32Devices.pdf  
 
Bepaal of de apparaten die jij wilt aansluiten ook ondersteund worden. Misschien staat het 
exacte apparaat er niet bij, maar kun je een vergelijkbaar onderdeel vinden. Als je geen 
‘match’ vindt, kijk dan eerst of er een update is van OM32Devices waarin jouw apparaat wel 
voorkomt. Is ook dat niet zo,  neem dan contact op met Leon van Perlo om na te gaan of 
jouw onderdeel kan worden toegevoegd. 
 
Sluit de apparaten aan op de OM32 module(s) zoals in de handleiding hiervoor beschreven, 
sluit de OM32 modules aan op de voedingsspanning(en) en de PC. Noteer welk type 
apparaat je op welk (basis) adres van welke OM32 hebt aangesloten. 
 
Configureren met OM32 Config – Simpele modus 
 
Start OM32Config. Je krijgt dan ongeveer het scherm van figuur 14. OM32 Config start op in 
“simpele” modus. Voor de meeste gebruikers biedt dit reeds ruimschoots voldoende 
mogelijkheden. De “geavanceerde” modus komt  verderop aan bod.  
 
Als het apparaat definitiebestand in dezelfde map staat als OM32Config (als je de standaard 
installatie uitvoert is dit vanzelf het geval) wordt deze automatisch geladen. Anders krijg je 
een scherm om dit bestand te selecteren. De geladen versie van het apparaat 
definitiebestand geladen staat rechts boven in het scherm (achter “DD Versie:”). Als er geen 
correct apparaat definitiebestand kan worden geladen staat hier “Onbekend”, dan is 
er (dus) iets mis met je installatie van OM32 Config. 
 
Het bovenste deel van het scherm is bedoeld om je configuratie te bouwen en beheren. Het 
onderste deel is bedoeld om je configuratie direct te kunnen testen, mits je de OM32 
modules ook hebt aangesloten op de PC waar je OM32 Config op draait. 
 
Vrijwel alle onderdelen op het scherm hebben “tooltips”. Als je de muis stil houdt boven een 
knop of veld verschijnt er een extra aanwijzing of toelichting. 

(4)NL: 3 kleuren + cijfer 
  Stand  0    Rood                         
  Stand  1    Groen                        
  Stand  2    Geel + cijfer                
  Stand  3    Geel                         
  Stand  4    Groen knipper (75) + cijfer  
  Stand  5    Groen knipper (75)           
  Stand  6    Geel + knipperend cijfer (75) 
  Stand  7    Geel knipper (75)            
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Selecteer de OM32 module en OM32 uitgang waarop je het eerste apparaat hebt 
aangesloten. Meestal is dit module 1, uitgang 1.  
 
Selecteer nu in de drop-down box naast het label “Apparaatselectie”het apparaat dat hierop 
is aangesloten. De beschrijving komt overeen met die in OM32Devices.lst 
In het tekstvak naast “Beschrijving uitgang” kun je een zelf verzonnen omschrijving invullen 
van dit apparaat op deze module en deze uitgang. Die omschrijving doet verder niets, maar 
is wel handig voor je eigen administratie. De omschrijving wordt ook afgedrukt bij het 
genereren van een configuratie-overzicht (zie verder). 
 
In het onderste gedeelte kun je nu al meteen testen of het apparaat correct werkt. Kies de 
COM poort waarop je OM32 modules zijn aangesloten en vink 19k2 communicatie aan 
(19.200bps bitrate). Elk apparaat kent maximaal 12 standen. Kies de stand die je wilt testen. 
In het tekstvak rechts naast de stand verschijnt dan de omschrijving uit OM32Config.lst die 
bij deze stand hoort. Klik op “Test”. Het betreffende apparaat moet nu reageren en de 
betreffende stand tonen. 
De knop “Reset OM32” schoont alle uitgangen van de OM32 module die je helemaal 
bovenaan het scherm hebt geselecteerd. 
 
Het selectievakje “Via Dinamo” is bedoeld voor gebruikers die de OM32 Serial modules 
hebben aangesloten via het Dinamo systeem. Als COM-poort kiezen zij de poort waarop 
Dinamo is aangesloten en de communicatiesnelheid waarop Dinamo is ingesteld. Andere 
gebruikers van de OM32 Serial moeten dit vakje dus niet selecteren. 
 
Als je de OM32 aan zet zijn alle uitgangen uit. De meeste apparaten (zoals seinen) moeten 
daarom geïnitialiseerd worden. Dit kun je laten doen door in Koploper ingebouwde 
initialisatiefuncties of via de OM32 configuratie. Beide methodes hebben voor en nadelen, 
verderop hierover meer. Met het vakje “Initialiseer Stand” (bovenaan het scherm) kun je 
aangeven in welke stand het op de betreffende uitgang aangesloten apparaat gezet moet 
worden bij het activeren van je digitale systeem (=het op groen zetten van het spiegelei in 

Fig 14: OM32 Config 
(versie 1.21) in 
“simpele modus” 
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Koploper). Als je kiest voor “-“ wordt het betreffende apparaat niet geïnitialiseerd door de 
configuratiefile. 
 
Voer alle op de OM32 eenheden aangesloten apparaten in op bovenstaande wijze. Let op: 
het adres van elk apparaat is steeds de eerste OM32 uitgang die dat apparaat gebruikt. Die 
basis-adres uitgangen zijn dus ook de enige uitgangen die je moet configureren. De overige 
uitgangen laat je (qua configuratie) leeg, die worden vanzelf aangestuurd door de 
apparaatdefinities. 
 
Als je alle apparaten heb ingevoerd en getest kun je je configuratie opslaan (met de knop 
“Opslaan”). Als je later zaken wilt wijzigen of toevoegen kun je die configuratie weer ophalen 
(met de knop “Laden”).  
 
Voor je eigen documentatie kun je een overzicht genereren van de gedefinieerde apparaten 
door middel van de “Lijst” knop. Hiermee schrijf je een leesbaar overzicht naar een 
tekstbestand, dat je vervolgens kunt openen met elk programma dat een tekstbestand kan 
lezen (bv met Notepad/Kladblok) en vervolgens kunt bewerken of printen. 
 
Ben je tevreden met je instellingen dan kun je een configuratiefile genereren voor Koploper 
door middel van de “Genereer” knop. Noem dit bestand bv “MijnOM32Config” en sla het op, 
bijvoorbeeld in de map waar je Koploper database staat. Dit configuratiebestand bevat de 
instructies voor Koploper om jouw OM32 apparaten juist aan te sturen. 
 
Configureren met OM32 Config – Geavanceerde modus 
 
Het gedrag van de OM32 kun je verder naar je hand zetten in “geavanceerde modus”, echter 
voor de meeste gebruikers zal dit, zeker in eerste instantie, weinig toevoegen. Dringend 
advies: gebruik “geavanceerde modus” alleen als je “speciale dingen” wilt en zeker voor 
startende gebruikers geldt: sla deze paragraaf voorlopig even over en lees verder bij 5.5. 
 
Je komt in “geavanceerde modus” door te drukken op de knop “geavanceerd” onder de tekst 
“apparaatselectie”. Je krijgt dan ongeveer het scherm van fig 15. 

 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Fig 15: OM32 Config 
(versie 1.21) in 
“geavanceerde modus” 
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Terugschakelen naar “simpele modus” kan door weer op dezelfde knop te drukken die nu 
“Simpel” heet. 
 
Onder het apparaatselectie veld staan 2 selectievelden “Forceer aan/nagloeien” en 
“Onderdruk aan/nagloeien”. In de apparaatdefinities is per apparaat (en eventueel per stand) 
opgenomen of de OM32 een uitgang moet laten aan –en nagloeien. Bij een sein is dat 
standaard altijd het geval, bij een wissel aansturing standaard nooit. Deze 2 checkboxes 
geven je de mogelijkheid dit te beïnvloeden. “Forceer aan/nagloeien” zet aan –en nagloeien 
aan voor alle commando’s en alle standen die horen bij de betreffende uitgang, ongeacht 
wat in de apparaatdefinitie staat. “Onderdruk aan/nagloeien” doet precies het omgekeerde. 
Slechts een van de vakjes kan tegelijkertijd actief zijn. 
 
De standen 0 en 1 (in Koploper “rechtdoor” en “afbuigend”) kun je ook handmatig 
configureren. Dat wil zeggen: je kunt alle commando’s die de OM32 kent koppelen aan de 
acties “rechtdoor” en “afbuigend” en hebt hiermee optimale controle over het gedrag van de 
OM32 in deze situaties.  Dit kan dus niet voor de standen 2 t/m 11. Bij elke stand kun je 
maximaal 2 commando’s sturen. 
In de drop-down box onder “Instructie 1” en “Instructie 2” kun je het commando voor de 
betreffende stand kiezen.  Een nadere omschrijving vind je in Bijlage A bij deze handleiding. 
Een streepje (-) wil zeggen dat dit commando niet geconfigureerd is (“leeg”). Instructie 2 kun 
je alleen selecteren als ook instructie 1 is ingesteld. 
 
In de checkbox (onder “G”) naast “instructie” kun je aangeven of aan/nagloeien aan moet 
staan voor deze instructie. Dit kun je alleen selecteren als die optie ook zinvol/mogelijk is 
voor de instructie die je geselecteerd hebt. 
 
Het vak onder “Uit” geeft aan welke uitgang met deze instructie moet worden aangestuurd. 
Als hier “0” staat is dit “de huidige uitgang”, dat wil zeggen de uitgang die je bovenaan het 
scherm gekozen hebt. In de meeste gevallen is dit de meest voor de hand liggende keuze. 
Je kunt echter met die instructie ook een willekeurige andere uitgang op dezelfde module 
aansturen door hier een getal tussen 1 en 32 in te vullen. 
 
In het vak onder “Par” kun je een extra parameter aan deze instructie meegeven. De 
betekenis hiervan vind je in de toelichting in Bijlage A. In elk geval kun je alleen die waardes 
selecteren die ook geldig zijn voor de instructie die je geselecteerd hebt. 
 
In de meeste gevallen is de waarde van “parameter” vrij recht-toe-recht aan, zoals een tijd in 
eenheden van 1/60 seconden. Soms is het echter iets ingewikkelder, zoals een patroon van 
de aangestuurde uitgangen bij een multibit commando. Je moet hiervoor binair rekenen om 
het patroon te vertalen naar de juiste parameter. Vanaf versie 1.21 is er ook de mogelijkheid 
bij gekomen een niveauinstelling met een tijdsvertraging aan te sturen of deze aan te sturen 
gedurende een bepaalde tijd. In deze gevallen zit de tijdsfactor verstopt in de waarde van 
parameter en het vergt dan wat rekenwerk om die waarde goed te berekenen. Op de laatste 
pagina van deze handleiding vind je een tabel om je daarbij te helpen, maar er is nog een 
andere mogelijkheid: 
In die gevallen waar je wat hulp kunt gebruiken voor het bepalen van de juiste parameter kun 
je een hulpscherm oproepen door op parameter te dubbelklikken: 

 
 
 
 

 
 
 
 
 

Fig 16: Rekenhulp voor het 
bepalen van de juiste parameter 
bij “niveau” commando’s 

Met de linker twee vakjes kies je het gewenste niveau en 
de gewenste tijd-index. Wat tijd-index doet ze je vanzelf 
aan de rechterkant naast “vertraging” . Tijd-index 4 levert 
dus een vertraging van 1,4 sec op. Druk je op OK, dan 
wordt de waarde van parameter overgenomen. 
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Bij het multibit commando krijg je de volgende hulp bij het dubbelklikken op “parameter”: 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Let op:  Meestal zul je er voor kiezen om op 1 adres ofwel een apparaatdefinitie te 
gebruiken ofwel handmatige commando’s. Je kunt echter ook beide configureren. Als je dat 
doet is de handmatige instelling voor die betreffende stand dominant over de 
apparaatdefinitie. M.a.w: de handmatig ingestelde instructie ‘overschrijft’ de apparaatdefinitie 
voor die betreffende stand. In sommige gevallen kun je hier gebruik van maken. Voorbeeld: 
 

Stel je kiest als apparaat een NL sein met cijferbak. In de apparaatdefinitie staat dat dit 
sein bij schakelen van “groen” naar “rood” via de tussenstand “geel” schakelt. Stel nu dat 
je dit niet wilt. Je kunt dan de stand die zorgt voor schakelen naar “rood” (stand 0) 
overschrijven met een instructie die direct naar “rood” schakelt. In dit geval betreft het 
een sein met 4 uitgangen. Die moeten voor “rood” allemaal uit, behalve de eerste. De 
“Multibit 4” instructie zorgt hiervoor. Deze schakelt 4 opeenvolgende uitgangen in een 
patroon opgegeven door “Par” . Parameter “1” is omgerekend naar 4 binaire bits “0001”, 
waarbij het meest rechter bit de eerste uitgang voorstelt. Multibit 4 op uitgang 0 met 
parameter 1 schakelt dus 4 uitgangen in het patroon 1-0-0-0 te beginnen met “de 
huidige uitgang”.  Het zetten van het “G” vinkje bij deze instructie zorgt voor aan –en 
nagloeien (zie fig. 15). 

 
Let op: Bij het inlezen van een configuratiebestand waar zaken in staan die in “geavanceer-
de modus” zijn ingesteld zal OM32 Config automatisch in hiernaar omschakelen.

Fig 17: Rekenhulp voor het 
bepalen van de juiste parameter 
bij “multibit” commando’s 

In de selectievakjes links kun je aangeven welke 
uitgangen aan moeten staan. Afhankelijk van welk 
multibit-commando het betreft kun je meer of minder 
uitgangen selecteren. De selectievakjes “Alles Donker” en 
“Geen Donkerfase” doen het alleen bij multibit 2..5. Bij 
multibit 6 en 7 zitten deze in het commando verwerkt. 
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5.5 Configureren van Koploper voor gebruik van de OM32 Serial 
 
Start Koploper en voeg elke OM32 Serial toe als digitaal onderdeel. 
Open het blad “Instellingen per database” en kies het tabblad 
“Parallel63/Serial OM32/Plaatjes”.  Stel het poortnummer voor de OM32 Serial in en 
selecteer het configuratiebestand dat je hierboven hebt weggeschreven. 
 
In principe kun je nu overal waar je functiedecoders kunt aansturen (schakelaars, wissels, 
functies uitgebreid bij locomotieven, etc) kiezen voor de OM32 Serial, echter je kunt hier 
alleen de standen 0 (rechtdoor) en 1 (afbuigend) van de in jouw configuratie ingevoerde 
basisadressen aansturen. Via configuratie in “geavanceerde modus” kun je nog meer voor 
elkaar krijgen, maar complexe trucs worden niet uitgebreid in deze handleiding beschreven. 
Ten behoeve van specifieke toepassingen waarvoor dit handig is kan t.z.t. een “Addendum 
geavanceerd gebruik OM32 Serial” worden gemaakt. 
 
Bij seinen is het iets anders. Hierbij kun je wel de volledige set van 12 standen gebruiken. 
Open eens onderhouden à baandefinities à seinen à seinen. Als je het Nederlandse 
seinstelsel hebt gegenereerd zie je de volgende definitie: 

Fig 18: Onderhouden seinen (Koploper 6.2) 

Je ziet dat de standen van dit sein overeenkomen met de in OM32Devices gedefinieerde 
standen. Dit is essentieel voor de juiste werking! Als je zelf seinen toevoegt en deze 
aanstuurt via de OM32 moet je dus zorgen dat de standen die je definieert in dit scherm 
overeenkomen met de standen zoals gedefinieerd in OM32Devices. 
 
Wat je invult rechtsboven bij “Elektrische aansturing” is voor de OM32 Serial niet relevant. 
Zodra je in Koploper een sein aanstuurt met een OM32 Serial functiedecoder stuurt Koploper 
alleen het basisadres aan. 
 
Het enige wat je nu nog moet doen is bij onderhouden baanoverzicht bij seineigenschappen 
voor elk sein dat je aanstuurt met de OM32 de OM32 Serial functiedecoder opgeven en het 
juiste basisadres invoeren (en uiteraard de andere relevante gegevens voor dit sein). 
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5.6 Initialisatie van apparaten 
 
Koploper 6.1 
 
In versie 6.1 van Koploper kun je alleen kiezen voor initialisatie van alle seinen en wissels of 
voor helemaal geen initialisatie. Bovendien werkt deze initialisatie niet als je de verbinding 
met je digitale systeem uit zet en weer aan zet. Als je in de tussentijd wel de OM32 uit zet 
wordt deze niet opnieuw geïnitialiseerd. 
 
Bij “schakelaars” kun je de per schakelaar instellen of je deze wilt initialiseren. Ook dit werkt 
niet als je de verbinding met je digitale systeem uit zet en weer aan zet, maar alleen bij “vers” 
opstarten van Koploper of als je in de tussentijd onderhoud baanoverzicht hebt opgestart. 
 
Advies: 
 
Als je wilt dat een apparaat altijd in een vaste stand wordt gezet bij opstarten van je digitale 
systeem (Koploper spiegelei) kies dan voor initialisatie via de OM32 configuratiefile. Je hoeft 
dan geen verdere initialisaties in te stellen in Koploper. 
 
Als je om andere redenen altijd alle wissels en seinen laat initialiseren door Koploper heeft 
het weinig zin dit ook nog eens te doen via het OM32 configuratiebestand. Dat is dubbel-op. 
Het nadeel van deze optie is dat initialisatie niet gebeurt als je de verbinding afsluit en weer 
start zonder in de tussentijd Koploper af te sluiten of onderhoud baanoverzicht op te starten. 
(of dat laatste van toepassing is hangt overigens af van je initialisatie instellingen in 
Koploper) 
 
Als je wilt dat een apparaat wordt geïnitialiseerd afhankelijk van de actuele stand van een 
schakelaar in Koploper, dan moet je kiezen voor initialisatie via Koploper bij eigenschappen 
schakelaar. Het nadeel dat dit dan niet werkt bij afsluiten en openen van de verbinding met je 
digitale systeem zul je dan op de koop toe moeten nemen. 
 
Koploper 6.2 
 
In Koploper 6.2 is de initialisatie van seinen en wissels verbeterd. Je kunt er nu ook voor 
kiezen de initialisatie van seinen en wissels altijd uit te voeren als de verbinding met je 
digitale systeem wordt geactiveerd. Een belangrijk deel van bovengenoemde bezwaren zou 
hierdoor afgevangen moeten zijn.
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6 Tot slot 
 
Deze handleiding is geschreven door degene die ook de OM32 heeft ontwikkeld en 
daarnaast beschikt over enige elektronica kennis. Het is soms lastig je te verplaatsen in de 
gedachten van zij die niet over deze voorkennis beschikken. 
Heb je suggesties ter verbetering van deze handleiding of de OM32 of vragen over de 
werking en toepassingsmogelijkheden, neem dan contact op met leon@vanperlo.net 
 
Ondersteunende informatie, software en updates kun je vinden op de Dinamo website: 
http://dinamo.vanperlo.net Kijk dan bij Special: OM32 Serial 
 
Koploper is ontwikkeld door Paul Haagsma. Alle informatie over Koploper kun je vinden op 
de website van PaHaSoft: http://www.pahasoft.nl 
  
Rest mij nog Paul Haagsma hartelijk de danken voor de aanpassingen in Koploper waardoor 
de ondersteuning van de OM32 Serial mogelijk werd en iedereen veel plezier te wensen bij 
het gebruik van de OM32 Serial. 
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Bijlage A Instructieset OM32 rel 1.2 
 
Instructie Parameter Beschrijving Opmerking 
Niveau log niveau Stel uitgang in op <niveau> logaritmisch Vanaf rel 1.2: ook vertraagd 
Niveau lin niveau Stel uitgang in op <niveau> lineair Vanaf rel 1.2: ook vertraagd 
Knipper alt tijd Knipper alternerend met <tijd> = halve per. 2 opeenvolgende uitgangen 
Kloon bron Kloon <bron> naar uitgang  
Uit tijd Puls Laag gedurende <tijd> tijd 0 = Permanent laag 
Aan tijd Puls Hoog gedurende <tijd> tijd 0 = Permanent hoog 
Inverteer tijd Knipperen met <tijd> = halve periode tijd 0 = Inverteer uitgang 
Willekeurig tijd Random aan/uit met periode <tijd> tijd 0 = Eenmalig 
Multibit 2 patroon Multibit 2 bit 5/6 van patroon = opties 
Multibit 3 patroon Multibit 3 bit 5/6 van patroon = opties 
Multibit 4 patroon Multibit 4 bit 5/6 van patroon = opties 
Multibit 5 patroon Multibit 5 bit 5/6 van patroon = opties 
Multibit 6 patroon Multibit 6 OM32 rel 1.1>> 
Multibit 7 patroon Multibit 7 OM32 rel 1.1>> 
Multibit 6 AD patroon Multibit 6, alle uitgangen eerst uit OM32 rel 1.1>> 
Multibit 7 AD patroon Multibit 7, alle uitgangen eerst uit OM32 rel 1.1>> 
Multibit 6 ND patroon Multibit 6, geen donkerfase OM32 rel 1.1>> 
Multibit 7 ND patroon Multibit 7, geen donkerfase OM32 rel 1.1>> 
Niveau-puls log niveau Stel uitgang in op <niveau> logaritmisch OM32 rel 1.2>> 
Niveau-puls lin niveau Stel uitgang in op <niveau> lineair OM32 rel 1.2>> 
Multiblink 2 tijd Multiblink 2 OM32 rel 1.1>> 
Multiblink 3 tijd Multiblink 3 OM32 rel 1.1>> 
Multiblink 4 tijd Multiblink 4 OM32 rel 1.1>> 
Multiblink 5 tijd Multiblink 5 OM32 rel 1.1>> 
Multiblink 6 tijd Multiblink 6 OM32 rel 1.1>> 
Multiblink 7 tijd Multiblink 7 OM32 rel 1.1>> 
 

Tabel 3: OM32 Commando overzicht (release 1.2) 
Toelichting 

• Niveau: Stel uitgang in op een niveau tussen 0 en 15. 0 = uit, 15 = 100%, waardes 
daartussen geven een uitgangsniveau volgens een lineaire of logaritmische schaal. Het 
niveau wordt geregeld met pulsbreedtemodulatie. 
Let op: kent GEEN aan/nagloeien 
Vanaf OM32 release 1.2 is het ook mogelijk een niveau in te stellen met een 
tijdsvertraging. De vertragingsfactor is onderdeel van de gestuurde parameter en wordt 
bepaald door de bits 4, 5 en 6. Bij release 1.2 heeft de parameter dus een bereik van 0 
t/m 127, waarbij 0 t/m 15 de instelling zonder vertraging is en hogere waardes een niveau-
instelling met vertraging is. Om de instelling met vertraging te kunnen gebruiken moet je 
tenminste versie 1.21 van OM32Config hebben. Een overzicht welke parameter welke 
waarde/vertraging geeft vind je in tabel 4, maar dit kun je dus ook doen via de in 
OM32Config ingebouwde rekenhulp (zie fig. 16). 
Let op: Het “G” bit heeft vanaf OM32 release 1.2 wel een betekenis gekregen. Het 
commando kent nog steeds geen aan/nagloeien, maar als het “G”-bit gezet is worden de 
tijden verdubbeld. De vertraging kan dus maximaal 8 seconden zijn. 

• Knipper alt: Laat 2 opeenvolgende uitgangen knipperen met tijdsperiode <tijd> = halve 
periode. Alternerend wil zeggen: als de ene uitgang aan is, is de andere uit. <tijd> Is in 
eenheden van 1/60 sec met een maximum van 63. 

• Kloon: Hiermee kan het gedrag van één uitgang exact worden gekopieerd naar een 
andere uitgang. <bron> Is de uitgang waar vandaan gekopieerd wordt. <bron> = 0 
betekent” huidige uitgang. 
Let op: kent GEEN aan/nagloeien (wordt mee-gekopieerd) 
Let op: de actuele stand van de uitgang wordt (bewust) NIET gekopieerd. De kopie 
loopt dus gelijk met de bron vanaf het eerstvolgende optredende ‘event’ 



Modelbaan Besturing DINAMO  Handleiding OM32 Serial 

2005-2006 Leon van Perlo versie 1.3 – 11 mei 2006 Pag 27 van 28 

• Uit: Zet uitgang “uit” gedurende de opgegeven <tijd> in eenheden van 1/60 sec met een 
maximum van 63. <tijd> = 0 is permanent uit, elke andere waarde geeft dus een “puls 
laag”. 

• Aan: Zet uitgang “aan” gedurende de opgegeven <tijd> in eenheden van 1/60 sec met 
een maximum van 63. <tijd> = 0 is permanent aan, elke andere waarde geeft dus een 
“puls hoog”. 

• Inverteer: Inverteer uitgang na elke opgegeven <tijd> in eenheden van 1/60 sec met een 
maximum van 63. <tijd> = 0 is éénmalig, elke andere waarde zorgt dus voor knipperen 
met <tijd> = halve periode. 

• Willekeurig: Geef uitgang na elke opgegeven <tijd> een willekeurige waarde (aan of uit) in 
eenheden van 1/60 sec met een maximum van 63. <tijd> = 0 is éénmalig, elke andere 
waarde zorgt dus voor een willekeurig patroon met <tijd> als tijdsinterval. 

• Multibit (n): Zet (n) opeenvolgende uitgangen, startend bij de gespecificeerde uitgang 
volgens de in <patroon> opgegeven bits. Het minst significante bit van <patroon> 
vertegenwoordigt de eerste uitgang (m.a.w: de bits 0 t/m n-1 in <patroon> worden van 
rechts naar links afgewerkt voor de opeenvolgende uitgangen). 
Dit mechanisme werkt modulo 32, dus bv een Multibit 3 op uitgang 32 zet dus de 
uitgangen 32, 1 en 2 volgens <patroon>. 
Indien de “G” optie gezet is worden eerst alle bits die uit moeten gaan uitgezet met 
nagloeieffect, vervolgens worden na 1/3 seconde alle bits die aan moeten gaan aangezet 
met aangloeieffect. 
Bij Multibit 2 t/m 5 worden de bits 5 en 6 van <patroon> niet gebruikt voor definitie van het 
patroon, maar hebben in het geval de aan/nagloeioptie aan staat een speciale, 
aanvullende functie: 
- Bit 5 = 1: Het beeld wordt eerst volledig gedoofd, dus ook de bits die aan moeten blijven. 
- Bit 6 = 1: Het beeld wordt ingesteld zonder de extra vertraging: er is dus geen 
donkerfase. 
Bij Multibit 6 en 7 zijn deze bits nodig voor de patroondefinitie en zitten deze opties 
verpakt in het commando-byte 

• Niveau-puls: Stelt een uitgang in op de gevraagde waarde gedurende een bepaalde tijd 
(0,5 – 8 sec), bepaald door de tijd-index. Daarna wordt de uitgang teruggezet op de 
waarde die hij hiervoor had. De waardes van niveau en tijd-index hebben dezelfde 
betekenis als bij net normale niveau commando. Indien tijd-index = 0 is de tijd oneindig. 
Let op: Kent geen na/aangloeien. In plaats hiervan kan het “G”-bit gebruikt worden om de 
tijd te verdubbelen. 
Let op: Als dit commando gegeven wordt tijdens na/aangloeien wordt de momentane 
uitgangswaarde opgeslagen als waarde waarnaar wordt teruggekeerd. Het 
na/aangloeiproces wordt na terugkeer naar de vorige waarde niet hervat. 

• Multiblink (n): Test de (n) opeenvolgende uitgangen of deze aan of uit zijn. Indien de 
uitgang aan is wordt deze op knipperen gezet met het opgegeven tijdsinterval in 
eenheden van 1/60 sec (max 63). Indien de uitgang uit is blijft deze uit. Deze functie wordt 
primair gebruikt om meerdere lampen van een seinbeeld synchroon op knipperen te 
zetten, zoals bij Belgische seinen het geval is. 
OM32 release 1.0 en 1.1: Alleen indien de uitgang volledig uit is (zonder actieve timers) 
of indien de uitgang een willekeurige niveau-instelling heeft wordt deze bij de test als “uit” 
gezien, in alle andere gevallen als “aan” 
OM32 release 1.2:  Alleen indien de uitgang volledig uit is (zonder actieve timers) wordt 
deze bij de test als “uit” gezien, in alle andere gevallen (dus ook een niveau-instelling > 0) 
als “aan”. Let op: Bij een niveau-instelling met vertraging en bij een niveau-puls is de ‘ 
administratieve waarde” (aan of uit) tijdens de vertragingstijd ongedefinieerd. Het tijdens 
deze periode toepassen van een multiblink op een uitgang waar deze vertraging reeds 
actief is geeft onvoorspelbare resultaten. 
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Tabel 4: Parametertabel voor niveau-instelling (release 1.2) 

Parameter  Niveau  
Lineair 

Niveau   
Log 

 Vertraging 
(sec)  

Parameter Niveau  
Lineair 

Niveau   
Log 

 Vertraging 
(sec)  

0 0% 0%            -  64 0% 0%           1,4  
1 7% 2%            -   65 7% 2%           1,4  
2 13% 3%            -   66 13% 3%           1,4  
3 21% 5%            -   67 21% 5%           1,4  
4 27% 7%            -   68 27% 7%           1,4  
5 33% 10%            -   69 33% 10%           1,4  
6 41% 13%            -   70 41% 13%           1,4  
7 46% 17%            -   71 46% 17%           1,4  
8 50% 24%            -   72 50% 24%           1,4  
9 56% 30%            -   73 56% 30%           1,4  

10 62% 37%            -   74 62% 37%           1,4  
11 68% 46%            -   75 68% 46%           1,4  
12 75% 56%            -   76 75% 56%           1,4  
13 83% 68%            -   77 83% 68%           1,4  
14 91% 83%            -   78 91% 83%           1,4  
15 100% 100%            -   79 100% 100%           1,4  
16 0% 0%           0,5  80 0% 0%           2,0  
17 7% 2%           0,5  81 7% 2%           2,0  
18 13% 3%           0,5  82 13% 3%           2,0  
19 21% 5%           0,5  83 21% 5%           2,0  
20 27% 7%           0,5  84 27% 7%           2,0  
21 33% 10%           0,5  85 33% 10%           2,0  
22 41% 13%           0,5  86 41% 13%           2,0  
23 46% 17%           0,5  87 46% 17%           2,0  
24 50% 24%           0,5  88 50% 24%           2,0  
25 56% 30%           0,5  89 56% 30%           2,0  
26 62% 37%           0,5  90 62% 37%           2,0  
27 68% 46%           0,5  91 68% 46%           2,0  
28 75% 56%           0,5  92 75% 56%           2,0  
29 83% 68%           0,5  93 83% 68%           2,0  
30 91% 83%           0,5  94 91% 83%           2,0  
31 100% 100%           0,5  95 100% 100%           2,0  
32 0% 0%           0,7  96 0% 0%           2,8  
33 7% 2%           0,7  97 7% 2%           2,8  
34 13% 3%           0,7  98 13% 3%           2,8  
35 21% 5%           0,7  99 21% 5%           2,8  
36 27% 7%           0,7  100 27% 7%           2,8  
37 33% 10%           0,7  101 33% 10%           2,8  
38 41% 13%           0,7  102 41% 13%           2,8  
39 46% 17%           0,7  103 46% 17%           2,8  
40 50% 24%           0,7  104 50% 24%           2,8  
41 56% 30%           0,7  105 56% 30%           2,8  
42 62% 37%           0,7  106 62% 37%           2,8  
43 68% 46%           0,7  107 68% 46%           2,8  
44 75% 56%           0,7  108 75% 56%           2,8  
45 83% 68%           0,7  109 83% 68%           2,8  
46 91% 83%           0,7  110 91% 83%           2,8  
47 100% 100%           0,7  111 100% 100%           2,8  
48 0% 0%           1,0  112 0% 0%           4,0  
49 7% 2%           1,0  113 7% 2%           4,0  
50 13% 3%           1,0  114 13% 3%           4,0  
51 21% 5%           1,0  115 21% 5%           4,0  
52 27% 7%           1,0  116 27% 7%           4,0  
53 33% 10%           1,0  117 33% 10%           4,0  
54 41% 13%           1,0  118 41% 13%           4,0  
55 46% 17%           1,0  119 46% 17%           4,0  
56 50% 24%           1,0  120 50% 24%           4,0  
57 56% 30%           1,0  121 56% 30%           4,0  
58 62% 37%           1,0  122 62% 37%           4,0  
59 68% 46%           1,0  123 68% 46%           4,0  
60 75% 56%           1,0  124 75% 56%           4,0  
61 83% 68%           1,0  125 83% 68%           4,0  
62 91% 83%           1,0  126 91% 83%           4,0  
63 100% 100%           1,0  127 100% 100%           4,0  


